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ЦЕЛЬ ИССЛЕДОВАНИЯ

Определить методическую систему обучения

робототехнике у учащихся образовательного процесса.



Содержание

Методы

Формы

Средства

Оценка

Цель

Методическая система обучения робототехники  



Цель:

- формировать у учащихся знания, умения и навыки в 
области сборки мини роботов и его программирования, 
управления и коррекции;
- формировать творческое отношение к выполняемой 
работе;
- воспитывать умение работать в коллективе, эффективно 
распределять обязанности;
- развивать творческую инициативу и самостоятельность;
- развивать психофизиологические качества учеников: 
память, внимание, способность логически мыслить, 
анализировать, концентрировать внимание на главном;
- развивать умения излагать мысли в четкой логической 
последовательности, отстаивать свою точку зрения, 
анализировать ситуацию и самостоятельно находить 
ответы на вопросы путем логических рассуждений
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Isogawa, Y. (2015), THE LEGO® MINDSTORMS® EV3 
Idea Book. William Pollock, China

Ceceri, K. (2012), Robotics: Discover the science and 
technology of the future with 20 project

Kee, D. (2013), Classroom Activities for the Busy 
Teacher: A 10 week plan for teaching robotics using 
the LEGO® Education EV3. Copyrighted Material, USA



Содержание



Методы

Teaching 
methods

(PrBL) 
Project 
Based 

Learning 

(PBL) 
Problem-

Based 
Learning

(PSL)

Problem-
solve 

learning 

Learning of 
design 

Constructi
onist 

approach

Cooperativ
e and 

collaborati
ve frame of 

work

Teamwork

Active 
learning 

Gaming 
technology 

Practical 
learning 

Self-learning 
through a 

continuous 
investigation 
or research 

process

Leadership

Creative 
learning 

Induction 
and 

Deduction



Формы

Fo
rm

s 
o

f 
te

ac
h

in
g

Scientific circles for students and pupils

Cooperation between the professor and the student

Arrange lessons on robotics in the chain “students from 
pedagogical university-pupils primary, secondary 

school-children from kindergarten

Training course for teachers of schools and Universities 

Child works with his/her parent

Laboratory work

Distance learning



Средства

RobotC

Snap4Arduino

LabView

Scratch

Snap

Kinect



Оценка

Pretest and posttest 

Formative and summative 

Feedback

Creative Robot Design 

Individual  questionnaires 

Structured interviews 

During the course 

Electronic portfolios



Критерии оценки учебного робота: 

Функциональная пригодность робота образец должен выполнять 

базовые функции, характерные 

для конкретного типа робота, 

например, если разработан робот-

тягач, может ли он переносить 

тяжести

Полнота оценка способности робота в 

определенных условиях решать 

условно реальные задачи, 

например, создается реальная 

ситуация с разными видами 

грузов, которые расположены 

хаотично, задача робота-тягача 

очистить поле

Продуктивность/производительность оценка способности робота 

предоставлять определенные 

результаты в рамках ожидаемых 

затрат ресурсов, например, 

учитывается быстрота 

выполнения роботом задачи по 

очистке игрового поля



Критерии оценки учебного робота: 

Технологичность оценка использования

инструментальных возможностей Лего-

конструктора и программных сред, их 

оправданности, при сборке робота-

тягача студенты могут применять 

различные передаточные отношения, 

выбор которых влияют на скорость или 

на тяговую мощь

Дизайн оценка внешнего вида робота, степень 

использования авторского дизайна


